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StereoScan neo R16.2

Az Uj viszonyitasi alap a 3D szkennelés tertletén

Az egyedulalld csucskategorias, strukturalt fényl szkennelést alkalmazd StereoScan neo rendszer kivalé felbontast
és pontossagot biztosit, és olyan innovativ elemekkel rendelkezik, amelyek a 3D szkennelést minden eddiginél
atfogoébba teszik.

A StereoScan neo egy hihetetlenil sokoldald, optikai 3D szkennel&rendszer. Az innovativ Smart Data Capture és Smart

Phase Projection technolégianak kdszonhetéen a rendszer minéségromlas nélkal, rendkivil nagy sebességgel képes
begyljteni az adatokat, és az aktualis alkalmazasnak megfeleléen a felbontast is lehet valtoztatni.

Innovativ szkennelés Stabil kialakitas
Smart Phase Projection (intelligens Kivalo stabilitast szkennelés az erés
fazisvetités) a fényes vagy sotét feluletek kialakitasu alapnak és a felhasznalt
el6kezelés nélkuli szkenneléséhez. anyagoknak koszonhetéen.
Sokoldali mérés Tébbféle feliilet
Mérésilatomezdk gyors és Fényes és sotét feluletek
egyszerl cseréje, bévithetd elékészités nélkuli szkennelése.
rendszerkonfiguracio.

o i Nagy sebesség
Automatizalasra kész Révid szkennelésiidék a gyors digitalis
Merev felépitésének és dupla szénszalas vetitésnek kdszdonhetéen.
vazanak koszénhetéen készen all
automatizalt robotikus vizsgéalatra. Intelligens szkennelés

Gyors adatfelvételt és valtoztathatd
Nagy felbontas felbontast lehetsvé tevé Smart Data

Capture (intelligens adatfelvétel)
technolégia.

Maximéalis alakzati pontossag a nagy
felbontasu kameraszenzoroknak

legnagyobb felbontas.

Félautomata miikodés
Adatrogzités egy
gombnyomaéassal és
forgbasztallal vagy forgd és
doénthet6 egységgel.

Szines visszavetités
Kivetitia mért targyra a mérési
eredeményeket (szintérkép) a vizsgalatot
kovet6 egyszerl elemzéshez.

Tapintéval torténé mérés opcid
Kompatibilis az MI.Probe mini eszkozzel,
igy a takarasban lév6 elemeket is meg
lehet mérni.

Fotogrammetriai kiegészit6
Kombinalja a szkennert a DPA kiegészitével,
hogy kibévitse a mérési tartoméanyt a nagy
alkatrészek méréséhez.
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Miiszaki specifikaciok

Szkennerkonfiguracio

StereoScan neo R16.2

Kameraszenzor
Kamera felbontéasa
Vetitéegység

Monokrém, CMOS, 4/3”
16,8 MP | 2 x 16,8 MP
Digitalis projektor

3x100 W nagy fényerejl LED (piros + zold + kék)
Legrovidebb mérésiidé 1s

0°C és +50 °C kozotti kornyezeti hémérséklet
(paralecsapodas nélkul)

Fényforras

Uzemi hémérséklet

A szenzor tomege 12 kg"
Aramellatas Bels6, AC110/230 V, 50-60 Hz, 600 W
Vezérléegység Integralt

Tapintéval tortén6 mérés Kompatibilis az MI.Probe mini eszkdzzel

Mérési specifikaciok

StereoScan neo R16.2

Munkatavolsag 350 mm (S) 840 mm (L)

Alap hossza 150 mm (belsé kamerapozicio) 450 mm (kulsé kamerapozicio)
Haromszogelésiszog 30° 30°

Latomez6 @ S-75mm S-125mm S-200mm L -350 mm L-500mm L -850 mm L -1100 mm
L&témez6 mérete @ 70 x40 mm 105 x 60 mm 1770 x 10 mm | 295x165 mm | 445x 255 mm | 730 x 440 mm | 890 x 545 mm
Mérési mélység © 36 mm 54 mm 100 mm 175 mm 250 mm 420 mm 500 mm
X, Y felbontas @ 12 um 19 um 33 um 55 um 83 um 143 um 180 um
Gomb tavolsag hiba 5um 7 um 8 um 10 um 16 um 30 um 32 um
Hosszmeérési hiba 10 um 15 um 18 um 20 um 28 um 60 um 64 um
Méret mérésihiba 6 um 7 um 6 um 6 um 12 um 16 um 18 um
Alak mérésihiba 5pum 6 um 7 um 7 um 12 um 16 um 18 um

A StereoScan neo latomezéi (FOV) egymassal konnyen felcserélheték. A latdmez6 vagy a rendszerrel egyutt kerll szallitasra, vagy a Hexagon tigyfélszolgalata szereli fel késébb.

0 Atl6 hossza a mérési térfogat kézepén.

2 Oldalak hossza (X x Y) a mérési térfogat kdzepén.

© A mérési térfogat mélysége (2).

WA latomezd méretének és a kamera chipjében [évé képpontok darabszamanak hanyadosaként szamithato ki.

A pontossag meghatarozasa

Alapvetéen fontos, hogy a strukturalt fényl szkennerek tekintetében megallapitott pontossag megbizhato legyen. Ezért
ellenérizzik mindegyik szkennertinket az altalunk kidolgozott szkenneralkalmassagi vizsgalat (Scanner Acceptance Test) alapjan.
AVDI/VDE 2634. iranyelv 3. része alapjan kidolgozott alkalmasséagi vizsgalat négy egyértelml minéségi paramétert alkalmaz
annak érdekében, hogy a felhasznalok teljesen biztosak lehessenek a Hexagon strukturalt fényl szkennereiben.

Méret mérési hiba [PS]
Lokalis min6ségi

Alak mérési hiba [PF]
Lokalis min&ségi

Hosszmérési hiba [E]
['q Globalis minéségi

Gomb tavolsag hiba [SD]

Globalis min&ségi paraméter. A paraméter. A kalibralt paraméter. Az illesztett
paraméter. A kalibralt kozéptengelyhez ’ ésazillesztett gombok ' gomb sugara és a
tavolsag és azillesztett a' legkozelebb lévs pontok kozotti alakeltérés. kalibralt sugar kozotti
gombok tavolsaganak eltérése. eltérés

eltérése.

A Hexagon globalis vezetd a digitalis valésaggal kapcsolatos megoldasok terén szenzorok, szoftverek és autoném technolégiak
kombinalasaval. munkaba allitjuk az adatokat a hatékonyséag, a termelékenység, a minéség és a biztonsag fokozasa érdekében
aziparban, a gyartasban, az infrastruktliraban, az allami szektorban és a mobilitasi alkalmazasokban.

Technolégiaink tgy alakitjak a termelést és az emberrel kapcsolatos 6koszisztémakat, hogy azok egyre jobban 6ssze legyenek
kapcsolva és 6nalldéak — amivel méretezhetd, fenntarthaté jovét biztositanak.

A Hexagon gyartasi intelligenciaval foglalkozo részlege olyan megoldasokat kinal, amelyek tervezési és mlszaki, gyartasi
és metrolégiai adatokat hasznalnak fel a gyartas okosabba tételéhez.

Tudjon meg tobbet a Hexagon vallalatrél (Nasdaq Stockholm: HEXA B) a hexagon.com weboldalon és kévessen benntnket:
@HexagonAB.
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